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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

1 O dokumentu
1.1 Adresa

ConTeK spol. s r.o.

Benecko, Dolni Stépanice 42, 514 01 Jilemnice
Kancelare: V Zavétri 6/1478, 170 00, Praha 7
tel.: +420 736535095, +420 266791265

1.2 Revize dokumentu

Zména |Autor Datum Popis zmén
vydani

1.01 Pri 3. 2. 2005 Prvni vydani

1.02 Pri 4. 1. 2006 RozSireni manualu

1.3 Uéel dokumentu

Tento dokument slou?i jako priru¢ka uZivatele jednotky fizeni krokovych motort
MSMO1.

1.4 Rozsah platnosti dokumentu
Tento dokument plati pro vyrobky od vyrobniho Cisla 001.
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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

2 Upozornéni

Je zakazano provozovat zaFizeni v rozporu se zakaznickou dokumentaci
a pouzivat zarizeni k ¢cinnostem, ke kterym neni urceno.

Pozor! Zarizeni mlize obsahovat zbytkovy naboj. Pfed pripojovanim nebo
odpojovanim zkontrolujte stav indikacni LED D16.
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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

3 Uvod

Jednotka MSMO01 je urcena k Fizeni dvoufdzového krokového motoru s nizkym
odporem a induk¢nosti. V jednotce je integrovana ridici i vykonova cast.

V nasledujicim textu jsou pouzity nasledujici vyrazy:

ON - propojka zasunuta
OFF - propojka odstranéna

4 Popis
Zakladem jednotky MSMO1 je obvod U2, ktery obsahuje 2 PWM proudové

regulatory a generator mikrokrokovani. Jednotku Ize ovladat pomoci 4
dvoustavovych signald.

Obr. 1 - Konektory a propojky modulu MSM0O1
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4.1 Konektory

4.1.1 Konektor X1 - napajeni ridici casti
Konektor je urcen pro pfipojeni modulu MSMO01 k napdjecimu napéti. Nominalni
napajeci napéti ridici ¢asti je 24 Vpc.

Tab. 1 - Konektor X1

Pin Funkce signalu
1 24 Vpc
2 GND
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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

4.1.2 Konektor X2 - ovladaci signaly

Konektor je urden pro pripojeni dvoustavovych ovladacich signald. Uroven
kazdého signalu je volitelnd 24 V nebo 5 V propojenim prislusnych spicek X5, viz.
odstavec 4.2.2.

Signaly nejsou galvanicky oddéleny, pél GND je spolecny pro fidici i napajeci
cast.

Tab. 2 - Signély konektoru X2

Pin Funkce signalu
1 STEP

2 DIR

3 MICRO

4 ENABLE

4.1.2.1 Vstup STEP (X2/1)

Zmeéna urovné signalu provede jeden mikrokrok. Pro zajisténi spravné
funkce mikrokrokovani by stfida budicich pulst méla byt pfiblizné 1:1.

4.1.2.2 Vstup DIR (X2/2)
Uroven tohoto signalu uréuje smér otaceni motoru.

Tab. 3 — Funkce vstupu DIR

Vstup | Funkce signalu
DIR
Log. 0 | otaceni vpred
Log. 1 | otaceni vzad

Absolutni smér otaceni je dan sledem pripojenych fazi krokového motoru.

4.1.2.3 Vstup MICRO (X2/3)
Signal Micro ma dvoji funkci, slouzi k prepinani mikrokrokovani nebo amplitudy
proudu motoru. Funkce vstupu Micro je prepinana propojkou JP1, Spicky 13-14.

Tab. 4 - Funkce vstupu MICRO

JP1 Vstup Funkce signalu
13-14 MICRO
OFF Log. O 4 mikrokroky
Log. 1 16 mikrokrokd
ON Log. 0 snizeni proudu na 1/2
Log. 1 normalni velikost proudu
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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

4.1.2.4 Vstup ENABLE (X2/4)
Signal Enable slouzi k zapnuti vykonové ¢asti MSMO01.

Tab. 5 - Funkce vstupu ENABLE
Vstup Funkce signalu

ENABLE
Log. 0 vypnuté buzeni krokového motoru
Log. 1 zapnuté buzeni krokového motoru

4.1.3 Konektor X3 - napajeni vykonové casti

Konektor pro pripojeni napajeni vykonové casti modulu MSM01. Max. dovolené
napéti je 80 Voc. Piivod musi byt odpovidajicim zptsobem jistén.

Tab. 6 — Konektor X3

Pin Funkce signalu
1 80 Vo
2 GND

Pritomnost napadjeciho napéti vykonové casti je indikovana diodou LED D16.
Pozor! Kondenzatory vykonové casti mohou obsahovat zbytkovy naboj,
nepfipojujte nebo neodpojujte MSM0O1 dokud D16 suviti.

4.1.4 Konektor X4 - krokovy motor

Konektor je urcen pro pripojeni dvoufdzového krokového motoru. Pozor,
vystupy nejsou zkratuvzdorné.

Tab. 7 - Signaly konektoru X4

Pin Funkce signalu

1 vinuti A krokového motoru
2 vinuti A krokového motoru
3 vinuti B krokového motoru
4 vinuti B krokového motoru
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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

4.2 Propojky

4.2.1 Propojka JP1

Spicky propojky JP1 umoziuji nastaveni ndsledujicich vlastnosti:
- amplitudy proudu motoru
- funkce vstupu Micro
- nastaveni mikrokrokovani

4.2.1.1 Nastaveni amplitudy proudu

Spicky 1-2, 3-4 a 5-6 propojky JP1 slouzi k nastaveni maximalni amplitudy
proudu krokového motoru. Pokud je vstup Micro ve funkci snizovani proudu, pak
velikost max. amplitudy zavisi na stavu signalu Micro.

Tab. 8 — Nastaveni amplitudy proudu

Propojka Max. proud
1-2 3-4 5-6
OFF OFF OFF 1,875 A
OFF OFF ON 2,5A
OFF ON OFF 1,875 A
OFF ON ON 2,5 A
ON OFF OFF 3,75 A
ON OFF ON 5A
ON ON OFF 7,5 A
ON ON ON 10 A

4.2.1.2 Nastaveni funkce vstupu MICRO

Spicky 13-14 propojky JP1 slouzi k nastaveni funkce vstupu MICRO
konektoru X2.

Tab. 9 — Nastaveni funkce vstupu MICRO

JP1 Funkce

13-14

ON vstup MICRO ve funkci snizovani proudu

OFF vstup MICRO ve funkci pfepinani mikrokrokovani
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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

4.2.1.3 Nastaveni mikrokrokovani
Spic¢ky 15-16 propojky JP1 slouZi k nastaveni mikrokovani

Tab. 10 — Nastaveni funkce vstupu MICRO

JP1 Funkce

15-16

ON 16 mikrokrokd (vstup MICRO nemé vliv na mikrokrokovani)
OFF 4 mikrokroky (vstup MICRO prepind mikrokrokovani)

4.2.2 Propojka X5 - volba Grovné ovladacich signald
Propojka X5 slouzi k nastaveni Grovné ovladacich signalQ.

Tab. 11 - Propojka X5

Signal Spiéky Uroven signalu
STEP 1-2 ON 5V
OFF 24V
DIR 3-4 ON 5V
OFF 24V
MICRO 5-6 ON 5V
OFF 24 V
ENABLE 7-8 ON 5V
OFF 24V
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MSmO1 - Jednotka Fizeni krokovych motorQ Pfirucka uzivatele

5 Zakladni technickeé Gdaje

5.1 Elektrické parametry
5.1.1 Napajeci napéti

Tab. 12 - Parametry napajeciho napéti

Napajeci napéti ridici ¢asti 18-30 Vpc, max. 100mA pri 18V
Max. napajeci napéti vykonové
(\fa,Stl 80 VDc D

D Velikost napajeciho napéti mize pfi tazeni motoru vnéjsi silou vzrist o napéti
generované motorem. V takovém pripadé musi byt provozni napdajeci napéti
snizeno o napéti generované motorem aby jejich soulet neprekrodil max.
napajeci napéti.

Svorky GND obou napajecich napéti musi byt propojeny. Tyto svorky jsou
zaroven spolecnymi svorkami pro Fidici signaly.

5.1.2 Ridici signaly

Tab. 13 - Parametry ridicich signélﬁ

Uroven Fidicich signall volitelna ve dvou Urovnich 5/24V
5V rozsah Log. O 0-1,6V
Log. 1 3,3-5V
24V rozsah | Log. O 0-8V
Log. 1 16-24V
Vstupni proud pfi Log. 1 6 mA
Frekvence vstupnich signald max. 30 kHz
Mikrokrokovani prepinatelné 4/16 mikrokrokdt

5.1.3 Buzeni motoru

Tab. 14 - Parametry buzeni motoru

Max. proud motoru 10 A

Amplituda proudu volitelnd propojkami v 6 Urovnich
Snizeny proud 2 z nastavené amplitudy proudu
Vykonova zatiZitelnost podle chlazeni ¥

Y Modul je tfeba umistit tak, aby bylo zajiSténo jeho chlazeni pfirozenym
proudénim vzduchu.
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MSmO1 - Jednotka fizeni krokovych motord

Prirucka uzivatele

Zatizitelnost je zavisla na velikosti napéti vykonové casti, nastaveném proudu
do vinuti motoru a okolni teploté. Pri vyssim zatizeni je potreba dodatecné

chlazeni, tak aby nebyla prekrocena
casti.

maximalni teplota tranzistorl vykonové

5.2 Mechanické parametry

Tab. 15 - Mechanické parametry

Rozméry (v/$/h) [mm] 78 x 159 x 62
Hmotnost TBD
Skladovaci teplota TBD
Provozni teplota TBD
Obr. 2 - Mechanické rozméry
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